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Konvergenz

Sei (X,d) ein metrischer Raum, (2,), oy eine Folge in X mit lim z, = 2 und (f,),cy €ine

n—oo

Funktionenfolge in X mit lim f, = f.

(Tn),cy ist konvergent & Ve>0.3N. e N.VL> N, d(xg,x) <e
(fn)pen ist punktweise konvergent < V€ X. lim f,(x) = f(x)

(fn)nen ist gleichméBig konvergent < Ve >0.3N. e N.VL>N.. d(fi(z), f(z)) <e

Stetigkeit

Seien (X,dx) und (Y,dy) metrische Rédume, f: X — Y eine Abbildung und (z,),cy eine kon-
vergente Folge in X.

f ist stetig & Va, € X. f( lim xn) = lim f(z,)
[ ist stetig in u € X & Ve>0.VoeeX. 36>0. dx(u,z)<d = dy(f(u), f(z)) <e
f ist L-Lipschitz-stetig < Vu,v e X. dy (f(u)7 f(v)) < L-dx(u,v)

Differenzierbarkeit

Seien V, W Banachrdume, U C V offen, f:U — W, r > 0, A: B,.(0) — W stetig mit A(0) = 0
und A:V — W linear.

f ist differenzierbar in u < VheU. f(u+h)— f(u) = A(h)+||h|| - A(R)

Integrationsregeln
Partielle Integration: f; f'(z) - g(z) dx = [f(z) g(a:)]z - f; f(x)-¢'(z) dx
Substitution: f; flg(x)) - ¢'(z) dx = qu((ab)) f(t) dt

Logarithmus-Regel: f;’ J} '((;)) dx = [In|f(z)| ]Z



